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SURUCU BASLICA PARAMETRE VE BAGLANTI DETAYLARI

isim TANIM EKRAN
FWD Gosterge agik/kapaliyken suriicu ileri/geri donus altindadir. RUN TUNE FWD .~ % ——RPM—
Durum RUN  |Suriicii calisiyor V A Hz
Gosterge Tus takimi ile kontrol: Isik Kapah
Lambalari TUNE |Otomatik veya terminal ile kontrol: Isik yanip séniyor

Uzaktan kontrol: Isik yaniyor

Birim V /A /Hz |Gerilim degeri / Akim degeri / Frekans degeri
Gosterge V-%-A |Ylzdeyi gosterir
Lambalar | A-RPM-Hz | Dénme hizi

MODE |Menliye giris ve parametre ayar kaydetmeden ¢ikma
ENTER |Ayar Parametreleri okuma ve kaydetme

— ‘MODE ENTER
v A Ayar parametreleri se¢imi; bilgi ekleme/¢ikarma ‘

)) Donglide gosterilen parametreleri sabit gorintiileme
Parametre ayarlarinda deger satiri kaydirma

‘ — C &
Tus Alani - JOG
j Potansiyometre, manuel frekans ayarlama - STOP
. RUN
JOG | Cok fonksiyonlu tus V) >2 .
RUN Calistirma tusu

STORE
RESET

Durdurma ve reset tusu

BASLICA AYAR PARAMETRELERI

0 AYAR A 0 AYAR A
0 LCD Uzerinden ve Otomatik P0.0.C deger | Ekran Max. Frekans Gostergesi
P0.0.0 Kontrol P0.0.0 deger | Max. Frekans Degeri
1 PAKO Salter ile Kontrol | deger | Ust Limit Frekans
2 Uzaktan iletisim Modiilii ile Once 07 ayarindan baslayarak 3 parametreyi de degistiriniz.
Kontrol P0.0.09 deger | Minimum Calisma Frekansi
P0.0.04 02 Potansiyometre ile frekans Joii | Duslik Frekans Calisma Modu
P0.0.14 deger | Motor Giicii 0 Calis
0 Degisken Frekans Hiz Modu 1 Dur
P6.2.00 1 CVT Modu 2 Sifir Hizda Calisma
2 MPPT Modu P6 voltaj | Uyku Voltaji Esigi
P6.2.0 70-95% | CVT Hedef Voltaj P6 voltaj | Uyku Kurtarma Voltaj
Jpiii deger | MPPT voltaj st limit P6 saniye | Uyku Kapatma Bekleme Siiresi
P6.2.0 deger | MPPT voltaj alt limit istenilen degerler 3 parametreye girilir
Jrlii | Motor Giris Modu Segimi PG i deger | Dusuk Frekans Koruma Algilama Frekansi
0 Standart Motor icin 3 Fazli P6 saniye | Diisuk Frekans Koruma Algilama Siiresi
Girig Modu J504:05 | saniye | Duslk Frekans Koruma Yeniden Baglatma
1 Standart Motor icin 1 Fazli Suresi
Giris Modu istenilen degerler 3 parametreye girilir
2 Modifiye Motorun 1 Fazh Giris | ¢ deger | Bosta Calisma Koruma Algilama Akimi
Modu o 8 saniye | Bosta Calisma Koruma Algilama Siiresi
PO.C saniye | Hizlanma Zamani o : saniye | Bosta Calisma Koruma Yeniden Baslatma
PO.C saniye | Yavaslama Zamani Suresi
P1.0.16 0 Yavaslayarak Durma istenilen degerler 3 parametreye girilir
PO.C 1 Direk Durma e Motor kapali iken parametre ayarlarini degistiriniz.
P2.0.29 4 T1 Roéle Fonksiyonu e Siirlict fan gikislarinin agik olmasina dikkat edin.
(Sinyal Lambasi) e Sebeke ve panel ortak kulanim i¢in panel yoniine ters
50 Hz Ulastiginda Sinyal Yanar. akim olmamasi igin panel girislerine DiYOT ve
Jbkel | 1/9/19 | RESETLEME SOGUTUCU baglamanizi tavsiye ederiz.
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SOLAR POMPA SURUCU (P) BAGLANTI DETAYLARI

ENERJI HATTI BAGLANTI DETAY!
bc NPuT ACINPUT || OUTPUT

TOPRAK HATTI
PANEL (+)
PANEL (-)

MOTOR

(SEBEKE-JENERATOR)

PAKO SALTER BAGLANTI DETAYI -18.5 kw alti igin-

PARAMETRE: P0.0.03 = 1 START

PAKO SALTER BAGLANTI DETAYI -18.5 kw ve lizeri igin-

PARAMETRE: P0.0.03 =1

T1 ROLE(LED) BAGLANTI DETAYI

PARAMETRE: P2.0.29 = 4 (50Hz de lamba yanar) - CALISIYO
ALISIYOR

YUKSEK SEVIYE SAMANDIRA (POMPAY| DURDUR) BAGLANTI DETAYI

NOT: Duslk seviye samandira baglantisi(2 kablolu) igin
-seviye Ustline su dolunca motor ¢alistir seviye altina su duglince durdur- pako salter baglantisini yapabilirsiniz.

START

SAMANDIRA
KLEMENS GIRisi
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SOLAR POMPA SURUCU (P) BAGLANTI DETAYLARI

3 ELEKTROTLU KUYU SIVI SEVIYE BAGLANTI DETAYI -18.5 kw alti igin-

%

7,
/ /

w
7

ALT ELEKTROT I [ ORTA ELEKTROT

PARAMETRE AYARLARI
P0.0.03 =1
P2.0.29 = 01

UST ELEKTROT |

3 ELEKTROTLU KUYU SIVI SEVIYE BAGLANTI DETAY!I -18.5 kw ve st igin-

ALT ELEKTROT | [ ORTAELEKTROT

PARAMETRE AYARLARI
P0.0.03 =1
P2.0.29 = 01

UST ELEKTROT |

UZAKTAN KONTROL GT90 BAGLANTI DETAYI -SADECE 18.5 kw ve (st igin-

PARAMETRE AYARI

P0.0.03 = 2

4G SIM KART TAKINIZ

SIM KART SIFRESINI KALDIRINIZ
4G RF ANTENI(SOL) VE GPS ANTENI(SAG) TAKINIZ
IOT CLOUD UYGULAMASINI YUKLEYINIZ

TANIMLI KULLANICI ADI VE PAROLA ILE GIRIS YAPINIZ

SUROCU
SPD(+)
GiRISINi
BURAYA(1)
BAGLAYINIZ

2 VE 3 NUMARALI GiRISLERI
SONTLEYiP PANELLERDEN
GELEN (+) UCU BURAYA(3)

BAGLAYINIZ




SORUN GiDERME

Hata Tanim Detaylar Hata Cozumu
Err00 | Hata yok
Err01 | Sabit hizda Frekans cevirici sabit hizda |e Frekans ceviricinin ¢ikis devresinde kisa devre olup olmadigini
asiri akim ¢alisirken ¢ikis akimi asiri kontrol edin;
akim degerini asiyor e Giris voltajinin nispeten distk olup olmadigini kontrol edin;
e Yikin deforme olup olmadigini kontrol edin;
e Parametre tanimlamasi yapin veya disik frekansl tork
kompanzasyonunu iyilestirin;
e Motorun veya frekans geviricinin nominal gliclinlin yeterince
blyuk olup olmadigini kontrol edin;
Err02 | Hizlanmada Frekans cevirici e Motorun ve hatlarinin kisa devre, topraklanmis veya ¢ok uzun
asiri akim hizlandiginda, ¢ikis akimi olup olmadigini kontrol edin;
asiri akimi asar e Giris voltajinin nispeten distk olup olmadigini kontrol edin;
e Hizlanma siresini geciktirin;
e Parametre tanimlamasi yapin veya dislik frekansh tork
kompanzasyonunu iyilestirin veya V/F Egrisini ayarlayin;
e Yiikiin deforme olup olmadigini kontrol edin;
e Hiz izlemeyi mi yoksa motor stabil bir sekilde durduktan
sonra mi baglatilacagini kontrol edin;
e Motorun veya frekans geviricinin nominal gliclinlin yeterince
blyuk olup olmadigini kontrol edin;
Err03 | Yavaslamada | Frekans gevirici e Motorun ve hatlarinin kisa devre, topraklanmis veya ¢ok uzun
asiri akim yavasladiginda, ¢ikis akimi olup olmadigini kontrol edin;
asiri akimi asar e Hareket parametresi tanimlamasi;
e Yavaslama sliresini geciktirin;
e Giris voltajinin nispeten diistik olup olmadigini kontrol edin;
e Yikin deforme olup olmadigini kontrol edin;
e Ek fren Unitesi ve fren direnci takin;
Err04 | Sabit hizda Frekans gevirici sabit hizda |e Giris voltajinin ¢ok yliksek olup olmadigini kontrol edin;
asiri voltaj ¢alisirken ana devrenin DC |e Bara gerilimi ekraninin normal olup olmadigini kontrol edin;
gerilimi bu ayarlanan e Motorun g¢alisma slirecinde dis kuvvet tarafindan siriklenip
degeri aslyor strtklenmedigini kontrol edin;
Err05 | Hizlanmada Frekans cevirici sabit hizda |e Giris voltajinin ¢ok ylksek olup olmadigini kontrol edin;
asiri voltaj calisirken ana devrenin DC |e Bara gerilimi ekraninin normal olup olmadigini kontrol
gerilimi bu ayarlanan edin;
degeri asiyor. Tespit edilen |e Yavaslama siiresini geciktirin;
asiri voltaj degeri e Motorun yavaslama siirecinde harici bir kuvvetle calismak
yukaridaki ile aynidir. Uzere suriklenip stiriiklenmedigini kontrol edin;
e Ek fren (initesi ve fren direnci takin;
Err06 | Yavaslamada | Frekans gevirici sabit hizda |e Giris voltajinin ¢cok yiksek olup olmadigini kontrol edin;
asiri voltaj ¢alisirken ana devrenin DC |e Bara gerilimi ekraninin normal olup olmadigini kontrol edin;
gerilimi bu ayarlanan ® Yavaslama siresini geciktirin;
degeri asiyor. Tespit edilen |® Motorun yavaslama siirecinde harici bir kuvvetle calismak
asiri voltaj degeri Uzere slriklenip suriiklenmedigini kontrol edin;
yukaridaki ile aynidir. e Ek fren (nitesi ve fren direnci takin;
Err07 | Modul hatasi | Harici hata, otomatik e Motorun bobin direncini kontrol edin;
modil korumasini tetikledi |e Motor izolasyonunu kontrol edin;
e Ters modiil arizasi nedeniyle hasar;
Err08 | Dlsuk voltaj | Ana devrede disik voltaj, |e Besleme glic kontagi hatlarini iyi kontrol edin;

elektrik seviyesini kontrol
edin

e Gelen voltajin ayarlanan aralik icinde olup olmadigini
kontrol edin;

e Anlik kesinti olup olmadigini kontrol edin;

e Bara gerilimi ekraninin normal olup olmadigina bakin;

e Ayar koprisu ve sarj direncinin normal olup olmadigini
kontrol edin;




SORUN GiDERME

Hata | Tanim Detaylar Hata Cozumu

Err09 | Frekans Motor ve akim nominal o Motorun kilitli rotor kosullarinda olup olmadigini veya motora
invertori ylku astyor gelen ylikiin azaltilmasi gerekip gerekmedigini kontrol edin;
asiri yikli e Frekans ceviriciyi daha blylk glicle degistirin;

Errl0 | Motor asiri Motor ve akim nominal e P1.0.25 Motor referansi koruma parametresinin uygun
yuklenmesi akimi agiyor oldugunu kontrol edin;

e Motorun kilitli rotor kosullarinda olup olmadigini veya
motora gelen ylkiin azaltilmasi gerekip gerekmedigini
kontrol edin;

e Motorun anma akimini dogru sekilde dnceden ayarlayin;

e Frekans ceviriciyi daha blyik glicle degistirin;

Errll | Eksik faz Eksik faz veya dengesiz (ic  |® Ana devre voltajini, eksik faz veya dengesiz (¢ faz olup
faz hatasi olmadigini kontrol edin;

e Baglanti terminalinin gevseyip gevsemedigini kontrol edin;

e Teknik destek isteyin;

Err12 | Cikis Gikis Varsayilan Hatasi veya |e Cikis devresinde cikis varsayilan hatasi veya 3-faz dengesizlik
Varsayilan 3-faz Dengesizlik Hatasi hatasi olup olmadigini kontrol edin;
Hatasi e Kablo terminallerinin gevsek olup olmadigini kontrol edin;

o Teknik destek isteyin;

Errl3 | Harici Ariza Harici Kontrol e Harici arizanin sinyal giris devresini kontrol edin;
Devrelerinden kaynaklanan |e Calistirmayi resetle
ariza
Errl4 | Anormal Frekans invertori ve diger |e Harici iletisim hatlarini kontrol edin;
iletisim ekipmanlarin e Ust bilgisayar normal ¢alismiyor;
haberlesmesinde o iletisim parametresi ayari dogru degil;
anormallik e iletisim protokolii tutarsiz;
Errl5 | Frekans Radyator sicakhgl = oh e Fanin ¢alisma durumunu ve havalandirma durumunu kontrol
cevirici Asir Algilama Degeri (sicaklik edin;
Isinma anahtarindan yaklasik 80°C) |e Cevre sicakhginin ¢ok yiiksek olup olmadigini ve sogutma
onlemlerinin alinmasi gerekip gerekmedigini kontrol edin;

e Termistor veya sicaklik anahtarinin hasarl olup olmadigini
kontrol edin;

e Radyatoriin ve hava girisinin disindaki kiri temizleyin

Errl6 | Frekans Asirt akim veya asiri voltaj  |e Asiri akim ve asiri voltaj hatasi olarak ele alin;
inverterinin olmasi durumunda frekans
Donanim invertorl, donanim hatasi
Arizasl olarak degerlendirilir

Errl7 | Motordan Motordan topraga kisa e Frekans donistlrictnin c¢ikis hattinda veya motorunda

topraga kisa
devre

devre

topraklama kisa devresi olup olmadigini kontrol edin;

Errl8 | Motor Parametre tanimlamasi o Motor parametresinin motorun isim plakasiyla uyumlu olup
Tanimlama yapilirken motorda ariza olmadigini kontrol edin;
Hatasi meydana gelir. e Frekans donistirictniin ve motorun ana kablosunun iyi
baglanip baglanmadigi kontrol edin;
Errl9 | Motor Bosta | P6.1.19 ylksliz akimdan o Yiikiin ayrilip ayrilmadigini kontrol edin;
dﬁﬁuk.gallgma akimi ® P6.1.19 ve P6.1.20 Parametreleri tarafindan ayarlanan
degerine ve P6.1.20 degerin kontrol edin;
slresine bakin.
Err20 | PID Geri P4.0.18 degerinden ve e PID Geri Besleme Sinyalinin normal olup olmadigini kontrol
Besleme P4.0.19 siiresinden dislik edin;
Kaybi PID geri besleme degeri e Parametre P4.0.18 ve P4.0.19 tarafindan ayarlanan degerin

degerine bakin

gercek calisma kosullarini karsilayip karsilamadigini kontrol
edin;




SORUN GiDERME

Hata | Tanim Detaylar Hata Cozumu
Err21 | Kullanici Hata 1 Cok fonksiyonlu e Kullanici Tanimli Hata 1'in kaldinlip kaldiriimadigini kontrol edin
Tanimli Hata | terminaller veya PLC ve ardindan sifirlamadan sonra calistirin;
1 Programlama Fonksiyonu
ile kullanicilar tarafindan
verilen sinyal
Err22 | Kullanici Hata 2 Kullanici tarafindan |e Kullanici Tanimli Hata 2'nin kaldirihp kaldirilmadigini kontrol
Tanimh Hata | ¢ok fonksiyonlu terminaller | edin ve ardindan sifirlamadan sonra galistirin;
2 veya PLC Programlama
Fonksiyonu ile verilen sinyal
Err23 | Toplam Agilis | Frekans invertoriniin o Kayit bilgilerini silmek icin parametre baslatma islevini
Siresine toplam acilis zamani varis kullanin;
Ulasildi P5.1.01 tarafindan verilen
slireye bakin
Err24 | Toplam Frekans invertoriniin e Kayit bilgilerini silmek icin parametre baglatma islevini
Calisma toplam acilis zamani varis kullanin;
Suresine P5.1.00 tarafindan verilen
Ulasildi slireye bakin
Err25 | Enkoder Frekans donlstlric, e Enkoder tipinin eslesip eslesmedigini kontrol edin;
Arizasl enkoderin verilerini e Enkoderin kablo baglantisinin dogru olup olmadigini kontrol
tanimlayamiyor edin;
e Enkoder veya PG kartinin hasar goriip gormedigini kontrol
edin;
Err26 | Parametre EEPROM Cipinin Hasari e Ana kontrol panelini degistirin;
Okuma-
Yazma
Anormalligi
Err27 | Motor Asiri Motorda asiri sicaklik tespiti |@ Motor sicakliginin ¢cok yiksek olup olmadigini kontrol edin;
Isinmasi e Sicaklik sensoriiniin hasarli olup olmadigini veya kablolarinin
gevsek olup olmadigini kontrol edin;
Err28 | Daha Blyik P6.1.23'ten biyik hiz e Enkoder parametrelerinin dogru ayarlanip ayarlanmadigini
Hiz Sapmasi sapmasi degerine ve kontrol edin;
P6.1.24 siiresine bakin ® P6.123 ve P6.124'in rasyonel olarak ayarlanip
ayarlanmadigini kontrol edin;
e Motor parametre tanimlamasinin yapilip yapiimadigini
kontrol edin;
Err29 | Motor Asin P6.1.21 izerindeki motor  |e Enkoder parametrelerinin dogru ayarlanip ayarlanmadigini
Hizi hizi degerine ve P6.1.22 kontrol edin;
slresine bakin e P6.1.21 ve P6.1.22'nin rasyonel olarak ayarlanip
ayarlanmadigini kontrol edin;
e Motor parametre tanimlamasinin yapilip yapiimadigini
kontrol edin;
Err30 | ilk Konum Motor parametreleriile e Ozellikle motorun nominal akimi igin motor
Hatasi gercek parametreler parametrelerinin dogru olup olmadigini kontrol edin;
arasinda buyik sapma
Err31 | Akim Akim algilamasindan sonra |e Hall cihazinin varsayilanlari olup olmadigini kontrol edin;
Algilama devre hatasi e Siiriici  panosu algilandiktan sonra devrede ariza olup
Hatasi olmadigini kontrol edin;
e Siirlici panosunda ariza olup olmadigini kontrol edin;
Err32 | Contactor Kontaktor hatasindan e Kontaktoriin normal olup olmadigini kontrol edin

kaynaklanan surici
panosunun anormal gli¢
kaynagi

e Siirlici panosunun gli¢ kaynaginin normal olup olmadigini
kontrol edin;




SORUN GiDERME

Hata | Tanim Detaylar Hata Cozumu
Err33 | Akim Akim algilamasindan e Hall cihazinin varsayilanlari olup olmadigini kontrol edin;
Algilama sonraki devre hatasi, e Siirlicii  panosu algllandiktan sonra devrede ariza olup
Anormalligi anormal akim algilama olmadigini kontrol edin;
degerine yol acar e Siirlici panosunda ariza olup olmadigini kontrol edin;
Err34 | K21 Frekans invertoriiniin e Yikin ¢ok buyik olup olmadigini veya durup durmadigini
Akim ¢alisma akimi, izin kontrol edin;
sinirlama verilen akim siniri e Frekans donUstiricliniin boyutunun gok kiiglik olup
Zaman suresini aslyor olmadigini kontrol edin;
Asimi
Err35 Calisirken Frekans invertoriiniin e Frekans cevirici kapatildiktan sonra motorun anahtar
Motor calisma siirecinde motor islemini gergeklestirin;
Anahtar anahtarini gergeklestirin
Err36 Harici 24V gii¢ kaynagi e Harici 24V gig kaynaginin kisa devre olup olmadigini kontrol
Giic Arizasi kisa devre veya Harici edin;
24V giic¢ kaynaginin e Harici 24V glg kaynaginin yikini azaltin;
yuki ¢ok blyik
Err37 | Sorug ?Ug Model G250T4 ve lzeri Siriict panosundaki stiriis giic kaynaginin normal olup
Kaynagi icin Suirlis Glig Kaynagi olmadigini kontrol edin;
Arizas| Arizasi
Err38 | Cikis kisa 3 faz gikis fazlar arasi kisa Motor teli veya mot yalitimini kontrol edin;
devresi devre
Err40 | Tampon Bara hatti voltaji giiclii bir | Kontaktdriin normal olup olmadigini kontrol edin;
Err60 | yyku Fonksiyonu e Pv su pompasi ¢ahsirken, glines paneli tarafindan saglanan

DC voltaji P6.2.11'den (uyku voltaji esigi) dislik oldugunda
frekans donistiirtici uyku moduna girecek ve klavye uyarisi
“Err60” gosterecektir;

e Giines paneli DC gerilimi P6.2.12 (uyku kurtarma gerilimi)
noktasina geri geldiginde saymaya baslayacak ve P6.2.13
suresi (uyku kapatma bekleme siresi) tamamlandiktan sonra
frekans donustiricl ¢alismaya baslayacaktir

Err61 | Disiik Frekans Koruma Fonksiyonu e Pv su pompasi, cikis frekansi P6.2.14'ten (disuk frekans
koruma algilama frekansi) distikse ve pv su pompasi
calistyorken P6.2.15 siresi (dislik frekans koruma algilama
slresi) kadar sirerse, koruma bekleme durumuna girer ve
klavye uyarisi "Err61" goriintiler.

e Koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.16 siiresi
(dustik frekans korumasinin otomatik kurtarma siresi)
tamamlandiktan sonra otomatik ¢alismaya geri doner

Err62 | Bos Kuyu Koruma Fonksiyonu e Pv su pompasi, ¢ikis akimi P6.2.17'den (bos kuyu koruma
algilama akimi) distikse ve PV su pompasi galisiyor iken
P6.2.18 (bos kuyu korumasi algilama siiresi) icin son siireyse,
koruma bekleme durumuna girecek ve klavye uyarisi "Err62"
gOsterecektir.

e Koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.19 periyodu
(bos kuyu korumasinin otomatik toparlanma periyodu)
periyodu tamamlandiktan sonra otomatik ¢alismaya geri
donecektir




SORUN GiDERME

Hata | Tanim Detaylar

Err63 | Asiri Akim Koruma Fonksiyonu e Pv su pompasi, ¢ikis akimi P6.2.20'den (asiri akim koruma
algilama akimi) blyiikse ve pv su pompasi ¢alisirken P6.2.21
(asiri akim koruma algilama siiresi) kadar siirerse, koruma
bekleme durumuna girer ve klavye uyarisi Err63” gorintiiler.
e Koruma bekleme durumuna girildiginde, p6.2.22 siresi (asiri
akim korumanin otomatik kurtarma stiresi) tamamlandiktan
sonra otomatik ¢alismaya geri déner

Err64 | Min. Glig Koruma Fonksiyonu e Pv su pompasi, ¢ikis giicli P6.2.23'ten (min. Glig koruma
degeri) diislik oldugunda ve PV su pompasi ¢alisiyor iken
P6.2.24 (min. Glg¢ koruma algilama siresi) icin siire
gectiginde, koruma bekleme durumuna girer ve klavye uyarisi
"Err64" goriintiler.

e Koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.25
periyodunda (minimum gicin otomatik kurtarma periyodu)
tamamlandiginda otomatik ¢calismaya geri doner

Err65 | Tam Su Koruma Fonksiyonu e Tam su alarm seviyesi, su seviyesi lizerinde otomatik
kontroli gerceklestirmek icin terminal DI3 tarafindan algilanir;
P6.2.27 tam su koruma algilama zamani, P6.2.28 tam su
koruma ¢ikis zamani

NOT | Err60 / Err6l / Err62 / Err63 / Err64 / Err65 e Alarm kurtarma modu P6.2.26:

0: otomatik kurtarma; 1: manuel kurtarma

e 0 olarak secilirse, otomatik alarmdan kurtarma ve ariza
gorintileme siiresi boyunca operator “stop” tusuna basabilir;
e 1 olarak segcilirse, operator ariza uyari ekrani sirasinda
manuel olarak temizlemek icin “stop” tusuna basar, kapatma
islemini gergeklestirir.




